4.  Trakéni vytah s protizavazim, pohony

4.1  Porovnani prepinani rychlosti zménou p6la proti fr. ménici

Typickym provedenim vytahového stroje byla po mnoho let kombinace Snekové
prevodovky s 2 rychlostnim pdlové prepinatelnym asynchronnim motorem. Ale jak se
elektronika v pribéhu poslednich asi 20 let zlevnila a stala se dostupnéjsi, se do té
doby standardni feSeni, zaalo nahrazovat o mnoho komfortnéjSim feSenim a to
jednootackovym motorem v kombinaci s frekvenénim méniéem.

Diky optimalizovanému provedeni jednootackovych motoru je ucinnost pfi
jmenovitém vykonu zasadné lepSi, nez je mozna s 2 rychlostnim motorem.

U pdlové prepinatelnych motoru je vétSina ztrat vytvorena pfi zapinani pfimo do sité
a prave pfi prepinani mezi dvémi rychlostmi, v porovnani s provozem s frekvenénim
ménic¢em.

2 rychlostni polové | 1 rychlostni motor s
prepinatelny motor fr. méni¢em
asynchronni asynchronni
ZU160-4/16 VFD132-4
jmenovity vykon 7,5 kW 7,5 kW
ucinnost pfi jm. vykonu 75 % 85 %
ztraty pfi jm. vykonu 100 % 100 %
ztraty pfi zrychleni (200 % kr. moment) 650 % 265 %
ztraty pfi zpomaleni 300 % 50 %
primérné ztraty zrychl. & zpomal. 510 % 160 %

Tab. 1: porovnani 2-rychlostniho polové prepinatelného motoru s 1 rychlostnim asyn.motorem

Toto porovnani je porovnatelné s hydraulickymi vytahy také s frekvenénim ménicem
pro fizeni motoru nebo s motorem zapojenym pfimo do sité a s fizenymi ventily k
dosazeni plynulé jizdni kfivky.

V obou pfipadech fizeni otacek motoru fr. méniCem pfinasi nejenom zvyseni
jizdniho komfortu, ale také snizovani rozbéhovych proudu a predevSim snizuje
potfebnou energii pro vytvoreni jizdy.

Pfi rekonstrukci starého 2 rychlostniho motoru se Snekovou prevodovkou jsou
dostupné nasledujici moznosti pro snizeni energetickych pozadavku téchto pohona:

1. Pridat frekvenéni méni¢ k padvodnimu starému motoru ke snizeni ztrat pfi
rozjezdech a zastavovani

2. Vyménit motor za1 rychlostni k dosazeni vyS$si u€innosti motoru. Samoziejmé
je nutné pridani i frekvenéniho ménice.

3. Novy kompletni pohon. Bezpfevodovy nebo s pfevodovkou a s frekvenénim
ménic¢em.

Poznamka:
Je nutné podotknout, Ze samotny fr. méni¢ spotifebuje pomérnou ¢ast energie i v

klidovém stavu. Pokud je vytah pouzivan opravdu velice zfidka nema smysl| provadét
tyto zmény.



4.2 Porovnani prevodovy stroj proti bezprevodovému

Pfevodovka nema konstantni u€innost. Pfi snizovani zatéze se snizuje i jeji u€innost

(vice i méné) v zavislosti na konstrukci.

Standardni vytahovy pfevod, Snekovy pfevod, ma ucinnost okolo 60%-85%.
Zasadnim faktorem ovlivnujici u€innost pfevodovky je pfevodovy pomér. Cim vySSi

pfevodovy pomér, tim nizsi ucinnost.

Diky konstrukénim vylepSenim pfevodovek (kvalitnéjsi olejové naplné) mize byt

jejich ucinnost zvySena o par jednotek procent.

Typicky motor pouzivany v kombinaci s pfevodovkou, jde o asynchronni motor, ma
témér konstantni ucinnost v rozsahu 50-100 % jm. zatizeni. Pod a nad timto

rozsahem se ucinnost snizuje.

Se synchronnimi motory je toto chovani rozdilné. Pfi zvySovani zatéze (kr.
momentu) se zvySuje i u€innost synchronnich bezpfevodovych pohont. Diky tomu

jsou synchronni motory obzvlast ucinné pfi aste¢ném zatizeni.

Porovnani riznych konceptu trakénich vytahovych pohont v zavislosti u€innosti na

zatézi je zobrazeno v obr. 4.
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Obr. 4: kfivky uc¢innosti riznych trakénich vytahovych pohonu

= Planetovy pfevod

— Shekovy pfevod
ZETATOP Sh225.40-20
ZETASYN SM700.12-30

PFevodovy pohon muze mit lepSi u€innost, nez bezpfevodovy pfi plném zatizeni. Ale
Vv praxi, pro vytah typiCtéjsi, je CasteCné zatizeni a v tomto pfipadé je synchronni
bezpfevodovy pohon vyhodnéjSi v porovnani s pfevodovym asynchronnim pohonem.




